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4． 草地用ロボットトラクタによる牧草生産技術の開発 

～牧草収穫作業におけるロボットトラクタの走行特性～ 
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5． エダマメ直播栽培における播種時土壌圧縮と播種後土壌表層部破砕の効果 

,  

 

6．国内製ポテトプランタによる千鳥植え同時培土システムの確立  

 

 

7．UAV(無人航空機）を利用した農作物の生育診断（第 3報） 

  

   

 

8．作物生育におけるバイオ炭と堆肥の混合施用効果 
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9．ブームスプレーヤの PSD散布高さ検出モジュールの圃場実験 

  

 

10. IoT ,AI  

    

 

11．音声情報を利用したマガモ農法の省力化に関する研究 

―マガモのディストレスコールの解析― 

   

   

 

12．エチレンを用いたタマネギの萌芽抑制貯蔵 
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2 エダマメの機械播種技術の向上に関する研究（第 3報） 

―アップカット畝立マルチ播種機の兼用化― 

   

    

   

 

 

3 ― ― 

    

 

 

4  

  

 

 

5 IoT  

  

 

 

6．農作業アシストスーツの開発（第三報） 

 

 

 

 

7．新規ニオイセンサーMSSを利用した魚肉の新鮮度推定 
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11．リンゴ“こうこう”の熟度判定へのフルーツスキャンの応用 
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