
2018�/&3"���� %�
�(0!1 
���'�� 

 
 
54$# 
 2018æ 8ĕ 27čǡĕǢǣ28čǡňǢ 

 
64�� 
 Ñ½ÆÍǘŚĤÍƉ ƪƊĠ^ÆƪƊÐ 

 �982-0215 Ñ½Ũv¤ãÇŢ�ČŸmaŦ 2-1  

 
74#+ 
 8ĕ 27čǡĕǢ 

  08Ǧ15 �     ¢uǡƪƊĠ[F_Ǣ 

  08Ǧ30 � 12Ǧ00� ūŷšƜyǡĚ�^�ĿƽĂǂ¨ªǉ�Ǣ 

       ǡƪƊĠ 1F^102ƪƊÐǢ 

  12Ǧ10 � 13Ǧ20  O7:_8<5V\ 

    �  ǡūŷĠ 1 ǏW+\6Ǣ 

  13Ǧ30 ǧ 14Ǧ20� Ƅy� �ĿƽĂǂǡÅŦţM_YǢ 

  13Ǧ30 ǧ 14Ǧ20� Ƅy� Ě�ĂǂǡƪƊĠ� ÆƪƊÐǢ 

  14Ǧ30 ǧ 17Ǧ15� 5\O6+QǡƪƊĠ^ÆƪƊÐǢ 

    � ǡ|ĤýƚūŷyǣĚ�^�ĿƽĂǂ�¨ªǉ�) 

  18Ǧ30 ǧ 20Ǧ30� ÷ÁpĀyǡW1A],_Yv¤Ǣ 

    � � Ñ½Ũv¤ãÑ½ǅ�ĦÛ 1-2-13 8F  
 

 8ĕ 28čǡňǢ 

   8Ǧ00 � 11Ǧ00� Ŕ¹ƢÍy 

    ǡ|ĤýƚūŷyǣĚ�^�ĿƽĂǂ�¨ªǉ�Ǣ 

84��. 
 `Ə^ÍřǦ1,000�ǡƪŅơĎǒ'¬ Ǣ 
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 8ĕ 27čǡĕǢ18Ǧ30ǧ20Ǧ30 

 W1A],_Yv¤ǡƃÊíÂǢv¤ǚĚ£ 1� 

 �983-0852 Ñ½Ũv¤ãÑ½ǅ�ĦÛ 1-2-13 8F Tel. 0120-949-837 

  �ưǦ5,000� 
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 ¨ªĂǂæİÆyl�Ù^ÏƙÉ²ǈǦÓĬ�hǡÑ½ÆÍǘŚĤÍƉǢ 

 �982-0215 Ñ½Ũv¤ãÇŢ�ČŸ 2-2-1  

 Tel:022-245-1425 Fax:022-245-1425 

 E-mail: togashit@myu.ac.jpǡÓĬ�hǢ  
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8ĕ 27čǡĕǢ� 8:30ǧ9:30� ǡƪƊĠ 1Ǐ 102ƪƊÐǢ 

ëǈǦǆn ńÇǡƷūįħ� Ě�ƷĤūŷ8\:_� ƷĤĄÖƆūŷ8\:_Ǣ 

 

1ǥGNSSŧƼ(57@ŜĢį'�ś��ĵŶŉƖĵŲĢĞ¾�ÏƦ�  

� � ǤÏƦƷÒ(\2_@ƃĜ�ĥơǤ 

 ŰŜŨŸÆÍ   �ũĸçÈ 

 Ě�ƷĤūŷ8\:_  ǈº´ŭ  

 ŰŜŨƷĤƧǛÂ  �ƗǑiǣǠƗǑøǣƼƗ�qǣ{Ú œ  

 ŰŜŨŸÆÍ ƹ  Ɨ ıǣÚĘƌ¥ǣƠę ĻǣÛŜŧĭ 

 (ĝ)@J3\   ÆÚĆ¥ 

 JAÆņę   Ɨ�ƙĳ  

 Æņ·¹ăƐ�   cÚ Đǣ{ǅůđ  
  

 

2ǥRTKGNSS�w��|Ĥ���ś�Ĝ 

 ūįħĚ�ƷĤūŷ8\:_ �ǈº´ŭǣƹƗıǣƗ�ƙĳǣũĸçÈǣ 

     � {ÚœǣƼƗ�qǣǠƗǑøǣ�ƗǑi 

 

 

3ǥ[N<@@W0:�#&ŉq�āŵ�#�fƋǍƔ|Ĥ�ÏƦ 

 äéşŚÆÍ �ƗĘdǣØºƁƇǣ{ƗŭŴ 

 

 

4． 草地用ロボットトラクタによる牧草生産技術の開発 

～牧草収穫作業におけるロボットトラクタの走行特性～ 

��ƷĤƧǛÂ�  �ǋ£ìm� �  

T\P_(1XĝíyŬ� īÚ¯Õ^ŢƗÆƯ^ÜŇ�i 

�ĿƽƷĤūŷ8\:_� ǖƗƲ§� � �  

ƠčĘƷĤūŷ8\:_� ŃƸiö 

 

 

 

 



 

8ĕ 27čǡĕǢ� 9:40ǧ10:40ǡƪƊĠ 1Ǐ 102ƪƊÐǢ 

ëǈǦÚc ´ƽǡĚ�ƷĤūŷ8\:_^ŮÝūŷ8\:_Ǣ 

 

5． エダマメ直播栽培における播種時土壌圧縮と播種後土壌表層部破砕の効果 

ÚðÆÍ� � �ġēĻ, Ŏå�ñ 

 

6．国内製ポテトプランタによる千鳥植え同時培土システムの確立�  

�ĿƽƷĤūŷ8\:_� � � � � �µŸ�ř 

 

7．UAV(無人航空機）を利用した農作物の生育診断（第 3報） 

Üüƻ¨ÆÍǌ ŜǀÆǣãĽƓ 

ÚðÆÍƷÍǂ f»�"�ǣØěǎǣŎå�ñ  

 

8．作物生育におけるバイオ炭と堆肥の混合施用効果 

 � �ĿƽÆÍÆÍǌƷÍǌ �Ɩ¨×ĔǣxƗƯ�  

 � �ĿƽÆÍÆÍǌƷÍūŷǌ � ÜŁ¯�ǣŃǂąƝ 

 � ǡĝǢƬǟƂ   � Ƭǟ�Î 

 

 

8ĕ 27čǡĕǢ� 10:50ǧ11:50ǡƪƊĠ 1Ǐ 102ƪƊÐǢ 

ëǈǦǇė�ǡƽƄū��ƷĤƧǛÂǢ 

 

9．ブームスプレーヤの PSD散布高さ検出モジュールの圃場実験 

äéşŚÆÍ� � �ŏǅ³iǣƗĘdǣ{ƗŭŴ  

 

10. I[*W_ǝ�� IoTýƚ,AIýƚ�ƿś���ƨǗ 

 ÚðÆÍƻ¨ƷÍūŷű  �ãĽƓǣŎå�ñǣÀ£�` 

 

11．音声情報を利用したマガモ農法の省力化に関する研究 

―マガモのディストレスコールの解析― 

 ŰŜŨŸÆÍřŐƱńűÍǂ �ÆĮ�ÇǁǣÚĘƌ¥ǣǓÞľǣ~ŜƩÇǁ 

 � � � 57>QűÍýƚÍǂ � ǊûĻ¯ǣŃǀÔĸǣƠ£ıh 

 

12．エチレンを用いたタマネギの萌芽抑制貯蔵 

ǃƷÍ¶Æ� � �Q:XJǣĩ�ŀ` 

AW4.ŚĤǡĝǢŪŜ�Ì 
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� � 8ĕ 27čǡĕǢ 12:10 ~ 13:20 � ūŷĠ 1 ǏW+\6 

 
 
1ǥǔġŨ���&ċ:PB/���%|¼�ǉšǡż 2ÁǢ 

 ǔġŨŚĤýƚ8\:_ƷěƄ¨ūŷû �xƗſ¥ǣǠƗǑqǣsnŋƣ 

 
 
2ǥエダマメの機械播種技術の向上に関する研究（第 3報） 

―アップカット畝立マルチ播種機の兼用化― 

 ŰŜŨƷĤƧǛÂ � �ǠƗǑøǣĘêĶǣƼƗ�qǣ{�ėĉĲǣębŹ 

 ÚðÆÍƷÍǂ  � � Ŏå�ñ 

 ÜüÆÍƷÍǂ � � � ĲŜƀ` 

 

 

3ǥĜĭ¶śǍƔ[N<@�ǉš� ―ƟĈĭ�Ǌ�ǍƔ|Ĥ��	�― 

 ÜüÆÍƷÍǂ  �ÄÚćtǣØ�ŹmǣêǅľƱǣþŻƯÔǣĲŜƀ` 

 

 

4ǥ¹cĵ�#�óŘĵ�ś�#&D+7�úƧǛ 

 Ě�ƷĤūŷ8\:_ƷĤĄÖƆūŷ8\:_� �ǆnńÇǣÚc´ƽǣź�øî 

 

 

5ǥÏƣĪĵŶƍƒD+7��ãƮ IoTƧ|.<@�#&ƾǐťƤ 

 Ě�ƷĤūŷ8\:_ƷĤĄÖƆūŷ8\:_� �Úc´ƽǣǅfŹgǣǆnńÇ 

 

 

6．農作業アシストスーツの開発（第三報） 

ŮÝŨƷĤƄ¨8\:_� �Ñ¯}ËǣǔŜƌǣķ�Ŝ¡ƈǣrnēâ 

ĝíyŬ*CH)7� � � � ĖƅǜÇǣÓŜŧĭ 

 

 

7．新規ニオイセンサーMSSを利用した魚肉の新鮮度推定 

 î�ÆÍƷÍř®űÍǂ� � � �ŊÚē§ǣ¦� ď«ǣï� ĭĨ 

 NIMS    � � � ©ß�Ƶ	  
 

 



8ǥł¸P*0[ĺ'�ś��jō5*:2�°Ƴ�#�Őŕţőõ 

 ÜüÆÍƷÍǂ  ��ŜÆe, þŻƯÔ, Ø�Źm 

 

 

9ǥIW\;\1�ŕ
!�$�ŘÃƭƕzł�Ĝ�ģƥ 

 �LCAüĹ�¿��jō.SK=�2_77:?)� 

 ÜüÆÍƷÍǂ  �{�ė�ǞǣþŻƯÔǣØ�Źm 

 

 

10ǥł¸P*0[ĺ'ś	�@P@GU_Zƞƺáų���Ō�ŕ�ƿś 

 ���Ō�ŕ
ù�^ǘ­�d
&òǕ� 

 ÜüÆÍƷÍǂ  �{�ėŖŗǣþŻƯÔǣŝĴ� Ƽǣ�Ɨ`èǣØ�Źm 

 

 

11．リンゴ“こうこう”の熟度判定へのフルーツスキャンの応用 

 î�ÆÍƷÍř®űÍǂ� � � �¦� ď«ǣǜĮŞƛǣï� ĭĨ 

P08Y(ĝ)   � � � Ƒę Ɲh  
 

 

12ǥ(RX-¨Ƙµ(_-\9_à���&ĵŜ�ś�ƶ|ýƚ 

 Ě�ƷĤūŷ8\:_ �� ůĒǣŽ�¯±ǣƴºƎË 

 
 
13ǥǙĊù�?_:'ļś��D*E_7L0@Y?_:�#& 

 Ɣŵƫ�üĹ�ÿğǡż 1ÁǢ 

 �ǄÆÍŒ�Íǂ 	Æ�oũËǣŜf��ǣŤßůÈ 

 
  


